MODULli 



1 

2 

3 

4 

5 

6 

7 

8 

9 

10 

11 



VHF 



adre t [islli.S[Cli::rin!ri[q]LiiiiS .. 



TES^r ACCRSSH3LES SUR L.A PARTIE SUPERIEURE DU MODULE 



Asservissernent tie I'oscillateur 
1 - 81 MHz-3,32 V - 6,03 V 

82 - 162 MHz ^1,21 V - 13,36 V 

163 - 324 MHz -1,16 V - 13,36 V 

325 - 650 MHz -1,14 V - 13,43 V 

DOUBI..EUR DE FREQUENCE 
TenF 5 !on de commande du fikrc suivetir 
Memes valeurs qu'en 1 



Inhibition de 20 a 25 MHz 
^ - 12 V lorsque I'oscillateur est asservi 
0,35 V eii I'absence du signal — •=> 



A 

&\AS 



Diviseur 160/320 MHz 

1 - 162 MHz ~ - 12 V 
163 - 324 MHz - + 2,55 V 
325 - 650 MHz - - 12 V 



a, ^>6^ 



d 

t fC a^ec^ Ccx^\^ 



Regulation VHE' et ampUficateur / c_ t/ 

— 2 - 3 V, en fonction de la frequence O- ^ 

] 



Diviseur 320/650 MHz 
80 - 324 MHz ~ ~ 12 V 
325 - 650 MHz ~ + 3,1 V 



a < 



Ganime 0/80 MHz 
1 - 81 MHz ~ - 12 V 

81 - 650 MHz -I 1,6 V 

Gamme 80/650 MHz 
1 - 81 MHz - + 1,7V 

81 - 650 MHz ~ - 12 V 

Reference de modulation 

+ 2,5 V (DC) 






^ .A 9-^ 



O' 



cJjCv-2ce k c. 



\ jS'cL.^ 



O K ect^ h:' C" S d-uj 

= 2,?^'' 



Tension d'utilisation du filtre 460/650 MHz 

1 - 59 MHz— - 2,97 V 

60 - 81 MHz — + 3,58 V J 

82 - 459 MHz — - 2,97 V ^ . .j,t 
- 650 MHz -+ 3,59 V - ( 4^ -S^ / 

'rensiori d’otilisation du filtre 320/460 MHz 
1 - 59 MHz — + 3,56 V ^<1^1 

60 - 324 MHz - - 2,96 V ^ F' 

325 - 459 MHz - + 3,56 V'' 

460 - 650 MHz — - 2,97 V " 
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12 Tension d'utilisation du filtre 230/320 MHz 

1 - 229 MHz ~ - 2,49 V ^ 

230 - 324 Wliz - -+ 4,02 V -^ 7 , fe"] 

325 - 650 MHz ~ - 2,49 V -- ^ 

13 Tension d’utilisation du filtre 160/320 MHz 

] - 162 MHz — - 2,48 V 
163 - 229 MHz^^; +4^11 y ^ f ’IfC 
230 - 650 MHz - 2,48 V 

14 Tension d'utilisation du filtre 115/160 MHz 

1-114 MHz ^ - 2,47 V ^ 

115 - 162 MHz — + 4,07 V 
163 - 650 MHz — - 2,47 V x 

15 Tension d'utilisation du filtre 80/115 MHz 

1-81 MHz a; - 2,47 V 
82 - 114 MHz - + 4,07 V 
115 - 650 MHz ^ - 2,48 
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MODULE DE SORTIE 



Ce sous-ensembJe est compose de trois elements distincTs, neanmoins indis- 
sociables une fois les reglages effectues : 

- 1 ' Amplificateur standard ou doubleur, 

- 1 ' Attenuateur par pas de 10 MHz, 

- le Circuit "Commande Amplificateur". 

Ce dernier regroupe tons les poientiometres el elements necessaires afin 
d 'assurer tous les reglages et commandes du module. On y trouve tout 
d'abord les transistors Q1 a QIO qui permettent de commander les relais de 
' ! 'attenuateur. Le centrage et le gain des detecieurs D1 et D2 sont effectues 
grace a PIO, Pll, P6, P7 et en mode impulsionnel P8 et P9. Les tensions de 
regulation 2 en (+) et en {-) som elaborees a partir de la consigne venant 
du Panncau Avant Analogique et reglees par P5. Les circuits integres SN5 et 
SN6 effectuent les commutations des detecieurs, du relais doubleur, du mode 
impulsionnel, du pas de 10 dB analogique, qui est commande soil directement, 
soil indireciement par le passage en gamine doublee, 

L 'amplificateur, constitue d'etages a impedance dynamique, presente une 
structure symetrique. 

Le premier etage avec Q1 realise un gain d'environ 8 dB. II est suivi d'un 
circuit d'attdnuation appele "Regulation 2 ". Il s’agit d'une cellule en a 

diodes PIN. On y effectue 5 pas d'atienuation d'environ 2 dB chacun, afln de 
conserver un niveau pratiquement constant en sortie du module VHP, dans un 
souci de rapport signal/bruit. Le transistor Q2 est intercale entre ce circuit 
et une cellule d'attenuation de 10 dB qui est court-circuiiee en gamme 
doublee, et egalement sur la position + 20 dBm, en gamme directe. 

Un circuit syrnetriseur constitue de Q3-Q4 aitaque les transistors Q5-Q6 dont 
les sorties respectives sont envoyees sur chaque branche de I'ampli syme- 
trique. La polarisation des transistors Q7-Q9 el Q8-Q10 est determinee par 
le pom R42-R43-D5. La sortie s'effectue sur un balun coaxial vers I'atte- 
nuateur. Le detecteur creie-crete D1 est utilise en garnrne directe. 

En gamme doublee, le relais K2 orieme le signal issu de I'ampli vers le pom 
de diodes du doubleur a travers le balun T2. La commande "Tracking niveau" 
permet de controler le gain de i 'amplificateur du doubleur en fonction de la 
frequence, car elle est directement issue de la tension du filtre suiveur. La 
diode D15 connecte la sortie du doubleur vers 1 'attenuateur du doubleur d'une 
part, et d'autre part vers la diode de detection DI7, constituant 1 'amorce du 
detecteur D2. 

Celui-ci est utilise en gamme doublee et aussi en gamme directe dans le cas 
de modulation par impulsions. 

L'arrenuateur comporre six cellules totalisanr 140 dB, soit une cellule 10 dB, 
deux cellules 20 dB, trois cellules 30 dB dont deux sont commandees 
simultanemem. 
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REPERAGE DU CONNECTEUR AMFLl/CDE AMPl.! 



Cde cellule 60 d8 1 

Cde cellule 30 dl3 2 

Vers ATTENUATEUR<^ Cde cellule 20 dI3 3 

Cde cellule 20 dB 4 

Cde cellule 10 dB 5 

+ 12 V 6 

- 12 V 7 

Tracking niveau 8 

^ 9 

Cde cellule + 10 dB lo 

Centrage de 1 'amplificareur (R2) H 

Courant de pont doubleur 12 

Commande echantillonnage 13 

D2 14 

A1 15 

, D1 16 

Regulation 2 + A 17 

Tracking filire 18 

Regulation 2 19 

Commande doubleur 20 



DEMONTAGE DU MODULE DE SORTIE 

(Pour acces a la carte Arnplificateur ou remplacement) 

a) Oter les panneaux arriere et lateral droit (cote galvanometre) 

b) Devisser la molette de raccordement au disjoncteur 

c) Devisser et enlever le coaxial rigide de liaison entre les modules VHP et 
module de sortie 

d) Oter les vis de fixation au flasque droit (vis a tete non fraisee) 

Sortir avec precaution !e module de sortie, a partir de la face arriere de 
I'appareil, afin de ne pas endommager les by-pass montes sur la partie 
inferieure du module VHP. 

En cas de remplacement du module, inserer le nouvel ensemble dans le 
logement libere, puis effectuer le montage definitif en procedant de la 
maniere inverse a celle donnee pour le demontage 

Pour route operation de maintenance, 5ier le couvercle pour avoir acces a 
la carte "amplificateur", le raccordement entre les modules VHP et de 
sortie se faisant par un prolongateur coaxial- 



DEPANNAGE 

Materlels necessaires ; 

- Multimetre, 

- Analyseur de spectre 

- Milliwattmet re. 

VERSION Sl'ANDARD 

Les differents reglages a reprendre sont situes sur la 
"Commande arripli''. 
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REFER AGE DU GONNECTEUR 
CDE AMPLI/INTERFACE 



- 12 V...- 1 

- 12 V 2 

+ 12 V 3 

Cde filtre suiveur, issue du module VHP 

(Tracking) 4 

Cde regulateur 2 issue du panneau avant 

analogique 5 

Detection vers Interface 6 

Cde cellule + 10 dB issue de la carte 
F?egistres 7 

Cde cellule - 60 dB 9 

Cde cellule - 30 dB 10 

Cde cellule - 20 dB; 11 

Cde cellule - 20 dB 12 

Cde cellule - 10 dB 13 

A^alidaiion doubleur (Option 003) 14 

+ 5 V 15 

+ 18 V 16 



I 

f 

I 
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AMPLIFICATEUR 
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AMPLIFICATEUR COMMANDE AMPLUATPENUATEUR 
' REGLAGE - CON'I’ROLE 



Materiel necessaire : 

- Prolongateur coaxial subvis, 

- Multimetre digital, 

- Miliiwattmet re HF, 

- Analyseur de spectre 1,5 GHz, 

- Analyseur de reseau ou d'arnpliiude associc a un wobulateur 1,5 Gilz. 

1) Conirdler la resistance entre les etnet tours de chaque 'I’P 3094 er le 

- 12 V (9 ohms R 9,5 ohms) 

Meme mesure sur les emetteurs de chaque TPV 596 et le - ]2 V 

(4,3 ohms R 4,7 ohms) 

2) Controler la tension de polarisation de I'etage final par rapport au - 12 V 

a) emetteurs des TP 3094 : 0,9 V U 1 V 

b) emetteurs des TPV 596 : 0,8 V U 0,9 V 

Ajuster si necessaire ces tensions par la mise en parallele d'une resis- 
tance, soit sur R42, soit sur R43. 

3) Cent rage de I'ampli 

Regler PI pour le minimum de distorsion H2 dans la gamme 0,3 a 650 MPIz 

4) Regulation 2 

Afficher 100 MHz, + 13 dBm en gamme 10 dBm. Regler P5 pour que la 
tension "'U Reg 1" ne varie pas sensiblement en passant de + 13 a + 4 dBm, 
dB par dB 

5) Pour les autres reglages, se reporter au chapitre V : "CALIBRATION" 

6) Mesure du TOS de sortie 

Cette mesure se fait en 1 'absence de signal d' entree. Connecter la sortie de ' 

I'attenuateur a un coupleur directif, lui-meme raccorde au wobulateur. 

Le TOS mesure dans la gamme 1 a 650 MHz doit etre inferieur ou egale a 2 
en I'absence d'attenuation, et inferieur ou egal a 1,5 en presence 
d'attenuation. 

Dans la gamme 650-1300 MHz, le TOS mesure doit etre, dans le premier cas 
inferieur ou egal a 2, dans le second cas inferieur ou egal a 1,6. 
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OPnON 002 

DISJONCTEUR ELECTRONIQUE 



Ls. protection cle J '3-ttoriu3.t0ur et ds 1 'nniplificutcur du ^dner^tcur est 
obtenue en coupant la connexion de sortie au moyen d'un relais elect roma- 
gnetique commande par un amplificateur operationel. Pour cela, le signal 
parasite atraque tin detecteur crere a Crete a t ravers un diviseur capacitil 
C4-C5, ie signal detecte etant ensuite applique a I'cntree de 1 'amplificateur 
SNl qui excite le relais. 

Toutefoi.s, pour parfaire la securite de I'appareil, notammem pendant le 
temps neccFsaire a I'ouverture de la connexion de sortie, 1 'option est dotee 
d'une protection instantanee. 

dis^rositil est constitue de diodes utilisees comme detecieurs de cretes 
negatives et de cretes positives (D2 a D5) et d'un circuit de dissipation h 
seuii de declenchement (diodes zener). 

Le rearmement du systeme est effectue aiitomatiquement des la disparition 
du phenomene parasite. 



REGLAGE DU SEUIL DE DECLENCHEMENT 



a) Sortir le disjoncteur 
du generateur puis 
ouvrir le boitier 



b) Alim enter le circuit (+ 12 V) 

c) Raccorder un analyseur de spectre sur 1' entree du disjoncteur et injecter 

sur la sortie, au moyen d'un amplificateur, un signal de frequence 

300 MHz er de niveau reglable de - 20 a + 30 dBm/50 ohms 

d) Ajusr.er C4 de maniere a ce que le niveau de disjonction soit compri*:: 

entre + 25 et + 29 dBm 

e) Verifier que le rearmement automatique s'effectue entre + 22 et 

H 26 dBm 




i 
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REFER AGE DES COMPOSANTS 
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OFllON 004 

PROGRAMMATION IEEE 



Cette carte isole elect riqucmenr les signaux venant du Bus llf-EE. L'horloge 
(A) de 1 iVlilz transite ti travera le f ransformaieur 'I’l (avec unc inversion k). 
Sur I'ecriture d'un des registres du 6B488, Y3 du decodeur 74LS138 (B) passe 
a ”0" validant ainsi les adresses et ie R/W sur la sortie de SN5 (G). Ces 
informations transitent a travers des photocoupleurs, avec un temps d' environ 
1 s (I). 

A noier que les datas {SN4) sont differes de 0^5 s (H) par le front montant 
de Y3 {bX 

L’information "0” broche 6 de SN28 validc le chif) select du 68488 (L ci M) 
realisant I'ecriture dans le registre. Unc lecture (C) (qui n'est pas prise en 
compie) roarrnc la bascule SN6 ei reposiiionne la bascule JfC (SN15) Q 
(broche 8) a "1". 

Pour la lecture, la transmission des adresses au 68488 est identique a I'ecri- 
ture precedentc ; la premiere lecture de la carte n'est pas prise cn compte 
par le CPU, elle fournlt seulement les adresses au 68488 avec la sortie du 
decodeur Y3 (SNl). Pour lire ef fectivernent les donnees, une deuxieme lecture 
par Y5 (SNl) esi necessaire ; celle-ci esi prise en comptc par )e CPU. 

CHRONOGRAMME 



Horloge (61 741 .SI 38) 
Sortie decodeur Y3 

Sortie decodeur Y5 
Bus adresses, R/W 
Bus donnees (ecriture) 
Horloge (SN5) 

Sortie adresses, R/W 

Sortie donnees (SN4) 

Sortie photocoupleurs 
adresses 

Sortie photocoupleurs 
donnees 

E (68488) 
Photocoupleurs (CS) 

CS (broche 1.3 de SNl 3) 
Oatas du 68488 
Sorties SN7 
Entrees SN3 



1_ 
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ORI'ION 005 



PROGRAMMATION IRfiii ADDITIONNRLLR 



Cette option est constituee par le sous-ensemble 017357, qui comprend un 
compteur programmable et un comparateur phase/frequence permettant 
d'asservir 1 'oscillaieur 7 MHz/13 MHz do sous-ensemble INTERPOLATEUR, 



modulation AM avGC unc resolution de l/o, la deviation de phase avec une 
resolution de 1° ou la deviation de frequence avec une resolution de 10 Hz, 
100 Hz ou 1 kHz selon la gam me EM select ioimee. 

Le connpteur programmable divise par HO 000 a 80 999 la frequence de 
1 'oscillaieur 7 MHz/13 Mhiz et deiivre une frequence de 125 Hz, que le 
comparateur phase/f requence forme des circuits iniegrc.s SN5, SN6 et SN14 
comj.)are a unc reference de 125 Hz obtenue en divisant par 8 dans le circuit 
integre SN13 la frequence de 1 kHz generee par la BASE DE TEMPS. La 
tension d'asservissetneni delivree par I'integrateur SN14 est ainsi iransmise en 
mode Distance au sous-ensemble INTERPOLATEUR a la place de celle 
fournie par le vernier frequence. Le compteur programmable se compose d'un 
diviseur par S ou 9 (circuit integre SN2) suivi d'un diviseur fixe par 10 000 
(circuits integres SN3, SN12 et SN13). Le taux du diviseur par 8 ou 9 est 
commande par les addilioiineurs biiiaires SN9, SNIO et SNll en fontion des 
signaux BCD paralleles delivres par les registres SN7 et SN8, qui effectuent 
le demultiplexage des octets transmis par le sous-ensemble CPU aux lignes 
DO a D7. 

Le reseau de resistances permettant la programmation du taux de modulation 
AM s'insere eiure les broches 32 ei 34 du sous-ensemble PANNEAU AVANT 
ANALOGIQUE afin de modifier le niveau du signal BF destine a la modu- 
lation AM. De meme, le reseau de resistances permettant la programmation 
de la deviation FM ou flM s'insere entre les broches 33 et 35 de ce sous- 
ensemble afin de modifier le niveau du signal BF destine aux modulations FM 
er 0M. La. programmation de ces deux reseaux s'effectue a I'aide de signaux 
BCD paralleles delivres par les registres SN15 et SN20, qui realisent le 
demultiplexage des octets transmis aux lignes DO a D7 par le sous-ensemble 
CPU. 




SYNOFriQUE 





isEiJE de la Base dc lemps. 
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MODULATION PAR IMPULSIONS 
(OFFION 006) 



Le signal impulsionnel de commande aitaque si muUanemenL un amplif icaieur 
a seuils et un temporisateiir qui valident respect ivemenr le modiilateur et la 
regulation de niveau, 

L 'amplif icaieur a seuils, consiitue de Q6 er Q7, esr sviivi d'lin conformateur 
a diodes D4-D5 : les impulsions delivrees sont transmises au modulateur aiii 
decoupe le signal IIP", au rythme de ces dernieres a Laide d'un amplificaieur 
symeirique dans lequel la pentc varie. II esi a noter quc Ic modulaicur esi 
praiiquemeni commande des le debui de Limpulsion (seuil has a 0,35 V). 

L.a regulation de niveau est assuree dans un me me temps, en appli quant le 
signal impulsionnel a 1 'entree du 'Meinporisaieur'^ qui coniiiiande le commu- 
tateur MOS SN6- La fermeiure de ce!ui-ci est retardee de 2 s pour corres- 
pondre a une charge complete de Cl (valeur crete du signal), 

Des la fermeture de SN6, la charge de Cl est transferee dans C2 a iravers 
SNl, amplif icateur operationnel haute impedance d'entree et faible impedance 
de sortie- Ce niveau detecte est conforme, puis dirige a t ravers Labaisseur 
d' impedance SN3 vers la carte "Interface'^ ou il est compare a la tension de 
consigne. 

11 est a remarquer que I'ouverture du comrnutateur est egalement retardee 
par rapport au front descendant de Limpulsion pour ameliorer le rendement 
du detecteur (retard introduit par R18-R19-C1-Q6, 



SYNOPTIQUE 
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REGLAGE DU MOI)lJI.,E 



Preparation la maintenance 

* L'acces au circuit ne peut se faire qii'apres avoir retire ie bloc de sortie do 
1 'appareil. 

* Oter le panneau superieur, inferieur, lateral droit ei le panneau arriere. 

* Debrancher toutes !es liaisons coaxiales raccordees a cet ensemble et le 
sortir en suivant la meme procedure que colle donnee pour 1 'ainplif icateur. 
Oter le couvercle du circuit et rebranchcr toutes les liaisons au moyen de 
prolongatbuts. 



MODULE DEPANNE 

Materiels necessaires : 

- Milliwattmetre, 

~ Analyseur de spectre. 

1) Reglage et controle du niveau 

Court-ci rcuiter PTl de la carte "Panneau Avant Analogique" 

Voir Chapitre "CALIBRATION", paragraphe 7 

2) Controle du rapport ON/OP’P' 

a) Fermer I'option 

b) Raccorder un analyseur de spectre a la sortie de 1 'aitenuateur 

c) Injecter sur la prise BNC arriere un signal modulant tres basse 
frequence, dont le niveau bas est egal a 0 V et le niveau haut a 4 V 
Verifier le rapport ON/OFF aux frequences suivantes : 



PULSEUR 



10 a 200 MHz 
200 a 500 Mllz 
500 a 650 MHz 
650 a 1300 MHz 



>70 dB 
>60 dB 
>50 dB 
>90 dB 
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ALIMENTA'l'ION GENERALE 



Le bloc Alimentation comprend : 

- !e fillrc sccteur avcc Ic sclectcur de tension ci le fusible de pro- 
tection, 

- le transformateur, 

- le veniilateur, 

- les circuits de redressement el filtrage, 

- la carte protection, 

~ la carte Regulation. 

Cette derniere delivre les tensions regulees : + 12 V. Pilote + 18 V, + 12 V, 
+ 5 V, - 12 V et une alimentation flottante pour la prograrnmation IEEE 
(option 004) : environ 13 V a vide. 

Touies les alimentations, sauf celie de 1 'option IEEE sont protegees centre 
les court-circuits. 

La tension "Presence Alimentation" est desiinee a avertir le microprocesseur, 
soit d’une coupure secteur, soit de la mise en attente de I'appareil. Celui-ci 
peut alors meiire en mdmoire la configuration de travail existante. Cette 
tension est pour cette raison filtree avec unc constante de temps tres courte, 
de maniere a disparaftre avam les autres alimentations. 

La carte "Protection" permet de limiter le courant primaire a la mise sous 
tension. Celui-ci est en effet tres important du fait de I'utilisation d'un 
transformateur torique. Cette protection est realisee, par la mise en sdrie de 
2 X 22 ohms avec 1 'enroulement primaire. Apres quelques secondes, les 
resistances sent court-ci rcuitees par le relais. La fermeture de celui-ci est 
validee par 1 'apparition de la tension "Presence Alimentation" et surtout du 
+ 18 V non regule, 

Un thermo-contact en serie avec I'interrupteur Arret-Marche coupe les 
alimentations en cas de surchauffe de I'appareil, 
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REFERAGE DU CONNIXTEUR 



+ t8 V (non regule) 1 

+ 18 V 2 

+ 12 VP {alim. Pilote) 3 

+ 5 V 4 

+ 5 V.. 5 

+ I 5 V (non regule) 6 

A 7 

+ 12 V : 8 

+ 12 V 9 

Presence alim, vers cartes CPU, carte 

protection et commutateurs 10 

Arret alim. vers option 004 et interrupteur 

Marche/Arret 11 

Presence alim (non regulee) 12 

-i- 12 V (non regulee) 13 

- 12 V 14 

- 12 V 15 

- 12 V (non regulee) 16 
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PILOTES 



PiLOTES 



A) Pilotes standard 80 MHz 10 



- 7 




REGLAGE - CONTROLE 

Materiel necessaire : 

- Multimetre, 

- Oscilloscope 20 MHz, 

- Analyseur de spectre 1,5 GHz, 

- Source etalon de frequence (lO MHz ou sous-multiple), 

- Cordon proiongateur. 

1) Controle des alimentations 

a) Verifier patte 1 de SN2 : + 5 V ± 5/o 

b) ^'erifier stir la broche 3 du connecteur : + 7 V ± 5% 

2) Fonctiormement du thermostat 

Verifier qu’apres 5 mri de chauife, la consoirtmation du pilote lombe de 
400 mA max a moins de 250 in A 



3) Filtre de sortie 80 MHz 

Connecter uri analyseur de spectre sur la sortie 80 MHz 

Regler T4 et T5 pour obtenir le niveau maximum r + 2 dBm/50 ohms ± 2 dB 
Verifier I'harmonique 2 : - 44 dB 
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4) Sorties 10 MHz - ,r>n u . 

Verifier le niveau sur les sorties chargees par 100 orims 

- broches 4 ei 5 du connecteur ^1 Vcc 

- broches 8 et 9 du connecteur Vcc 

5) Calagc dc la frequence 

(piloie chaud> temperature stabilisee) 

Positionner le poienliomet re exterieur a mi-course. ^ 

Envoyer sur une vole de 1-oscilloscope la frequence etalon 
Envove. sur 1 'autre voie une des sorties lO MHz du pilme 
Regler le condensateur variable C24 pour arreter le defilement 

Oerna.rra.2G de OoscillatGur . , ^ i » ^ ^ 

vlH^ier que I'oscillaieur d«,iar.e su, les deux bulfe du potemiomerie 

calage 

7) Plage d-asservissernent r ^ i n 

Verifier la plage d'asservissement en (+) et en f-J - 



de 
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PILOTES 






B) PILOTE 




REGLAGE - CONTROLE 

Mate riels necessaires : 

- Multimetre, 

- Oscilloscope, 

- Analyseur de spectre. 

1) R%lage du filtrc 80 MHz 

a) Souder une resistance de 390 ohms en parallele sur T02 
Regler TOl au maximum 

b) Desouder 1 'element et !e placer en parrallele sur TOl 
Regler T02 au maximum 

c) Oter le composam et raccorder Tanalyseur de spectre a la sortie du 
module. Verifier que le niveau du signal est compris emre + 2 et 4 dBm 

2) Niveau 80 MHz 

Verifier que le niveau du 80 MHz delivre au circuit "asservissement" est de 

- 5 dBm ± 1 (utiliser une sonde 30 dB) 

3) Niveau 10 MHz 

Verifier que le niveau du 10 MHz delivre a la carte "asservissement est de 
4 3 dBm ± 1 
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4) Centrage batiemcnt 

a) Asservir le generateur sur une reference exierieure 

b) Faire un lissajou enire le 10 MHz de reference et le 10 MMz Pilote 
(signal delivre sur !e panneau arriere) 

c) Stabiliser 1 'image au moyen du potentiometre 10 tours puis mesurer la 
tension sur le by-pass situe pres du connecteur de sortie 

d) Debrancher la liaison coaxiale du by-pass et la raccorder a la sonde du 

scope. Regler PI pour centrer le battement ( 5V) 

c) Rebrancher la liaison coaxiale 



